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Instrukcja obstugi UCR200

Bezprzewodowy pilot USB do uzytku z oprogramowaniem sterujgcym UCCNC i Mach3

Wersja wtyczki: V1.032

FSTOP Yd=

B.000 Sepindle Off
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Opis produktu

Bezprzewodowy pilot zdalnego sterowania UCR200 zostat specjalnie zaprojektowany do uzytku z oprogramowaniem sterujgcym UCCNC i Mach3.
Produkt sktada sie z dwéch gtéwnych elementéw: z jednej strony samego pilota, ktéry miesci sie w obudowie z tworzywa ABS i jest wyposazony
w przyciski oraz enkoder z kétkiem recznym, a z drugiej strony, bezprzewodowego nadajnika USB, ktéry do ktérego podtgczony jest

podtaczony do portu USB komputera i umozliwia wymiane danych pomigdzy komputerem PC a pilotem.

W ten sposéb stacjonarny system CNC STEPCRAFT mozna skonfigurowa¢ wygodnie i bezprzewodowo. Wiec moge
Mozna nie tylko wybrac i wyzerowac do szesciu osi, ale takze ustawi¢ punkty zerowe i przeprowadzi¢ inne procedury przetwarzania. Wrzeciono
mozna takze witgczac i wytgczac za pomocg pilota. W tym celu wartosci potozenia osi, tryb krokowy i aktualna predkos¢ wrzeciona sg zawsze

wyswietlane na zintegrowanym ekranie LCD, dzieki czemu nie jest juz konieczne ciggte patrzenie na monitor komputera.

Instalacja sterownikéw urzadzenh w systemie Windows XP i Windows 7

UCR200 jest urzgdzeniem interfejsu HID (Human Interface Device), dlatego nie trzeba recznie instalowac zadnych dodatkowych sterownikéw.
Wystarczy podtaczy¢ bezprzewodowy nadajnik USB do portu USB komputera, a wszystkie sterowniki urzgdzenia zostang zainstalowane
automatycznie.

Instalowanie wtyczki UCR200 dla UCCNC

W UCCNC nie jest wymagana reczna instalacja wtyczki. Jest to automatycznie instalowane podczas standardowej instalacji w katalogu /Twoj

katalog instalacyjny/plugins.

Instalowanie wtyczki UCR200 dla Mach3

Najpierw pobierz wtyczke (.m3p) ze strony producenta:

http://www.cncdrive.com/UCR200.html

Instalacja odbywa sie automatycznie po dwukrotnym kliknieciu pliku. Tutaj Mach3 instaluje plik .dIl w katalogu /Mach3/plugins/.

Wazna uwaga: Upewnij sie, ze zainstalowana zostata tylko jedna wtyczka UCR200 (.dll). W razie potrzeby usun poprzednie wersje z katalogu

instalacyjnego Mach3.
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Aktywacja wtyczki pod Mach3 i UCCNC

Po pomysinej instalacji sterownikéw USB i podtaczeniu nadajnika USB do portu USB komputera nalezy uruchomi¢ oprogramowanie sterujace.
Teraz najpierw aktywuj wtyczke UCR200 w programie Mach3 w punkcie menu Konfiguracja  Konfiguracja wtyczek lub w UCCNC w punkcie menu
Konfiguracja  Ustawienia ogdlne  Wtyczki konfiguracyjne. Teraz zamknij odpowiedni program sterujacy i uruchom oprogramowanie ponownie.
Po pomysinej aktywacji w menu sterowania wtyczkg Mach3 pojawi sie teraz okno UCR200 umozliwiajgce rézne ustawienia

i UCCNC. Tutaj mozna teraz przeprowadzi¢ petng konfiguracje UCR200.

Korzystanie z urzagdzenia pod Mach3 i UCCNC

W aktualnej wersji wtyczki mozna dokona¢ nastepujgcych ustawien:

Czas podswietlenia: Czas w sekundach, przez ktéry podswietlenie ekranu LCD pozostaje wtgczone od ostatniego dotkniecia przyciskéw
pilota lub kodera.

- Czas bezczynnosci: Czas w sekundach, po ktérym pilot przechodzi w tryb oszczedzania energii po ostatnim dotknieciu przyciskéw pilota lub
kodera.

Jasnos¢ podswietlenia: Intensywno$¢ podswietlenia ekranu LCD.

- Liczba miejsc po przecinku: Liczba miejsc po przecinku w formacie cyfrowym
Mozna ustawi¢ wartosci pozycji, ktére bedg wyswietlane na ekranie LCD.
- Kanat RF: Mozna wybra¢ maksymalnie cztery r6zne kanaty czestotliwosci radiowej, dzieki czemu mozliwe jest uzycie maksymalnie czterech z

tych sterownikéw radiowych w tym samym $rodowisku pracy w tym samym czasie do obstugi réznych maszyn.

- Region: Wybierz tutaj region, w ktérym uzywasz tego produktu.

— —
| ] UCR200 Setting V1.032 - =
|
Backlights time: 20 v] sec [V Window Always On Top
Going idle time: 30 «|sec RFconnection: | ]
Backhghts bﬂghtness lDG w l % RF SIgna' Sueﬁgth
Number of decimal places |4 - l dgt 0% 100%
RF channel: |1 v] Ch  Region: |Europe -
UCR200 status: Recerver connected
= _ R . —

Co wiecej, to okno pokazuje nie tylko aktualng site sygnatu potaczenia radiowego, ale takze to, czy sterowanie radiowe byto w stanie nawigza¢
potaczenie z odbiornikiem.

Dzieki ustawieniu ,zawsze na wierzchu” okno to w oprogramowaniu sterujgcym znajduje sie zawsze na pierwszym planie.
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Funkcje ekranu LCD i przyciskéw

ne B.008 STOP Y4E=
Y: A.608 F: 566
2t B.B898 S: 2060
A: 8,808 Seindle Off

: PG Y=
¥t 9.800 Sinale Step
Z2' 0,008 Feed: 1008
A: 8,088 Step:f, SHAH
b A. aae Y=
Y: 9,000

Z:  B.hEp S: 2068
A: 8,088 Serindle Off

W prawym gérnym obszarze ekranu LCD wyswietlany jest aktualny stan oprogramowania sterujgcego, sita sygnatu czestotliwosci
radiowej oraz stan natadowania akumulatoréw w sterowniku radiowym. Okres$la sie tutaj posuw i predko$¢ obrotowg wrzeciona, a

takze parametry ruchu w trybie MPG (generator wieloimpulsowy). Naciskajgc przycisk ,Tryb MPG" mozna przetgczac sie pomiedzy
trybem MPG i normalnym trybem edycji.

W normalnym trybie obrébki za pomoca przycisku ,,0$ / Fro / SRO” mozna wybra¢ poszczegdlne osie i okresli¢ wartosci posuwu i
predkosci wrzeciona. Zadana funkcje mozna wybra¢ poprzez kilkukrotne naciéniecie przycisku.

Lewy obszar ekranu LCD wyswietla wspétrzedne cyfrowych wartosci pozycji aktywnej osi w formacie dziesietnym. Na ekranie LCD
moga by¢ jednoczednie wyswietlane cztery linie. Jesli pracujesz z wiecej niz czterema osiami, mozna je wyswietli¢ i wybra¢ za
pomocg przycisku ,08".

Sterowanie radiowe posiada dziewie¢ przyciskéw o nastepujacych funkcjach:

- Program mozna uruchomi¢, wstrzyma¢, anulowac lub zresetowac¢ za pomocg gérnego rzedu przyciskdw.

- Za pomocg $rodkowego rzedu przyciskéw mozna wigczaé i wytgczac wrzeciono, wyzerowac osie oraz przej$¢ do opisanego
wczesniej trybu MPG lub normalnego.

- Reczng predkos¢ jazdy (MPG Speed) mozna okresli¢ za pomocg dolnego rzedu przyciskéw.
Dostepne opcje to 100%, 10% i 1% maksymalnej predkosci jazdy. Przycisk ,MPG Step” umozliwia wybér pomiedzy praca
ciggta i stopniowg. Rozmiar krokéw, ktére mozna wykonac za pomocg pokretta, mozna ustawi¢ w programie Mach3 w
pozycji menu ,Konfiguracja ogélna”, a w UCCNC za pomocg pozycji menu ,Procedura reczna” znajdujacej sie po lewej
stronie ekranu. Czuto$¢ pokretta mozna ustawi¢ w punkcie menu ,Funkcja  Cfg's

Kalibruj” w Mach3.
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Wybér kanatu czestotliwosci radiowe;j

Yd=
RF Channel
Settina Chil
Reaion: EUROPE

W Mach3 i UCCNC wymagany kanat czestotliwosci radiowej mozna wybra¢ w oknie ustawiert UCR200. Jest to réwniez mozliwe za pomocg pilota:
W tym celu nalezy nacisng¢ przyciski ,Start” i ,Reset” na pie¢ sekund. Pilot przetacza sie teraz w tryb ustawiania kanatu RF, a kanat mozna tatwo

wybrac za pomoca pokretta. Teraz nacisnij przycisk stop, aby powréci¢ do normalnego trybu pracy. Twoje ustawienia zostaty zapisane.

Uwaga! Ustawienie regionu nalezy okresli¢ zgodnie z miejscem uzytkowania urzadzenia. Jest to wazne, poniewaz rézne kraje zatwierdzity do uzytku

rézne zakresy czestotliwosci. Dla USA, Australii i Kanady czestotliwo$¢ wynosi 915 MHz, dla Europy 868 MHz.

Komunikaty o btedach

Wadliwe oprogramowanie sprzetowe

Yd=
Bootloader V1.2
Firmware error
Resion: EUROPE Chii

Jezeli na ekranie LCD pojawi sie powyzszy komunikat o btedzie, oznacza to, ze kod oprogramowania w urzadzeniu jest nieprawidtowy. Ten problem
moze wystapi¢, jesli nie mozna pomysinie zainstalowac aktualizacji oprogramowania sprzetowego, na przyktad z powodu utraty potgczenia. Aby
naprawic btad, nalezy najpierw otworzy¢ w programie Mach3 pozycje menu ,Config  Config plugins”, a nastgpnie nacisng¢ zétty przycisk
,Config” we wtyczce UCR200. Teraz w wyskakujgcym oknie naci$nij ,Napraw wadliwe oprogramowanie”. Ta funkcja wymusza na pilocie aktualizacje
oprogramowania sprzetowego.

Brak potgczenia

. Y =2
No connection to
the receiver

Jesli pojawi sie ten komunikat o btedzie, sprawdz, czy oprogramowanie sterujgce dziata poprawnie i czy wtyczka UCR200 zostata aktywowana.
Sprawdz? takze, czy wybrany kanat czestotliwosci w oprogramowaniu sterujagcym odpowiada kanatowi na pilocie.

Niski poziom baterii

Low battery

Jesli pojawi sie powyzszy komunikat o btedzie, biezacy poziom natadowania baterii jest niski i konieczna jest jej wymiana. Wymaga to 2 x 1,5V AA
(LR6). Prosze uzywac wytacznie baterii dobrej jakosci.
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For more information visit:

http://www.cncdrive.com CNCdrive

motion controls

Please consider the enviroment before printing this document.



